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В докладе рассматриваются задачи оптимального импульсного управления с траекто-
риями ограниченной вариации при наличии промежуточных фазовых ограничений. Им-
пульсная управляемая система имеет следующий вид

dx(t) = f(t, x(t), u(t))dt + G(t, x(t))π(µ), u(t) ∈ U п.в. на T, π(µ) ∈ W(T, K). (1)

Здесь T = [a, b] — фиксированный промежуток времени, U ⊂ Rr — компактное множество,
K ⊆ Rm — выпуклый замкнутый конус, u(·) и π(µ) — обычное и импульсное управления со-
ответственно, x(·) ∈ BV (T,Rn), где BV (T, Rn) — банахово пространство вектор-функций
ограниченной вариации на T. Множество импульсных управлений W(T, K) состоит из
элементов (µ, γ(µ))}, где µ — K-значная ограниченная борелевская мера на T, а γ(µ) —
набор {ds, ωs(·)}s∈S, компоненты которого удовлетворяют условиям:

(а) S ⊇ Sd(µ) := {s ∈ T | µ({s}) 6= 0}, S ⊂ T — не более чем счетное множество;

(б) ∀ s ∈ S ds ≥ 0, ωs : [0, ds] → co K1, ds ≥ ||µ({s})||,
∫ ds

0
ωs(τ)dτ = µ({s});

(в)
∑
s∈S

ds < ∞.

Здесь K1 = {v ∈ K | ||v|| = 1}, ||v|| =
∑m

j=1 |vj|. Понятие решения системы (1) является
модификацией понятия, предложенного в [1].

В докладе представлены необходимые и достаточные условия оптимальности, со-
ответствующие канонической теории оптимальности [2, 3]. Они включают некоторые
множества сильно или слабо монотонных функций типа Ляпунова, в том числе составных,
— решений соответствующих неравенств Гамильтона–Якоби. Представленные результаты
иллюстрируются на ряде примеров.
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