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Пусть x = {x1, . . . , xn} – вектор n-мерного евклидового пространства Rn. В Rn рас-
сматривается разрешимая задача безусловной выпуклой недифференцируемой оптимиза-
ции

min
x∈Rn

f(x) = f(x∗), (1)

где f(x) – выпуклая недифференцируемая функция, x∗ – искомое оптимальное решение.
Для эффективного решения задачи (1) разработан метод отделяющих плоскостей с до-

полнительными отсечениями (МОП с ДО) [1], который не требует никакой дополнитель-
ной информации о внутренней структуре оптимизируемой функции. Предполагается, что
вся доступная информация о целевой функции f(x) задачи (1) предоставляется субгра-
диентным оракулом, т.е. в произвольной точке x̄ ∈ Rn можно определить только значение
функции f(x̄) и субградиент d ∈ ∂f(x̄), произвольно выбранный из субдифференциала
∂f(x̄) функции f(x).

Данный метод является результатом дальнейшего развития методов типа [2-3], име-
ющих ряд важных теоретических и вычислительных особенностей. Методы этого типа
основываются на идее замены исходной задачи минимизации на задачу поиска значения
в точке 0 соответствующей сопряженной функции Фенхеля-Моро для целевой функции
задачи, что приводит к улучшению свойств сходимости. Далее надграфик сопряженной
функции аппроксимируется полиэдральными множествами с внутренней и с внешней сто-
роны. На каждой итерации эти аппроксимации уточняются.

МОП с ДО был успешно применен для решения транспортных задач с двусторонними
границами. Наличие таких границ часто является проблемой и для метода потенциалов, и
для симплекс-метода. Задача линейного программирования была заменена задачей проек-
ции на линейное многообразие [4]. Будут приведены результаты численных экспериментов.
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